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Dziekujemy za wybdr naszego produktu!
Niniejsza instrukcja utatwi Panstwu prawidtowa obstuge i poprawna eksploatacje opisywanego urzadzenia.

Informacje zawarte w niniejsze] instrukcji przygotowane zostaty z najwyzszg uwagg przez naszych specjalistow i stuzg, jako
opis produktu bez ponoszenia jakiejkolwiek odpowiedzialnosci w rozumieniu prawa handlowego. Na podstawie
przedstawionych informacji nie nalezy wnioskowaé¢ o okreslonych cechach lub przydatnosci produktu do konkretnego
zastosowania.

Informacje te nie zwalniajg uzytkownika z obowigzku poddania produktu wtasnej ocenie i sprawdzenia jego wtasciwosci.
Zastrzegamy sobie mozliwos¢ zmiany parametréw produktow bez powiadomienia.

e  Prosimy o uwazne przeczytanie instrukcji i stosowanie sie do zawartych w niej zalecen.
e  Prosimy o zwrdcenie szczegdlnej uwagi na nastepujgce znaki:

UWAGA!
Niedostosowanie sie do instrukcji moze spowodowac uszkodzenie urzadzenia
albo utrudni¢ postugiwanie sie sprzetem lub oprogramowaniem.

MD150S — wskaznik dla enkoderdw absolutnych z wyjsciem SSI (21.07.2015)
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1. Zasady bezpieczenstwa i montazu

Zasady bezpieczenstwa

e Przed pierwszym uruchomieniem urzgdzenia nalezy zapoznac sie z niniejszg instrukcja obstugi;

e Przed pierwszym uruchomieniem urzadzenia nalezy upewnié sie, ze wszystkie przewody zostaty
podtgczone prawidtowo;

e Nalezy zapewnic¢ wiasciwe warunki pracy, zgodne ze specyfikacjg urzadzenia
(np.: napiecie zasilania, temperatura, maksymalny pobor pradu);

e Przed dokonaniem jakichkolwiek modyfikacji przytaczen przewoddw, nalezy wytgczy¢ napiecie zasilania;

e Zdjecie obudowy wskaznika w trakcie trwania umowy gwarancyjnej powoduje jej uniewaznienie.

Zalecenia montazowe
W s$rodowiskach o poziomie zaktécen, ktére nie sg znane, zaleca sie stosowanie nastepujacych srodkéw
zapobiegajacych ewentualnemu zaktdcaniu pracy urzadzenia:

e Uziemiad lub zerowac metalowe szyny, na ktérych montowane s3 przyrzady;

e Nie zasila¢ urzadzenia z tych samych linii, co urzadzenia duzej mocy bez odpowiednich filtréw sieciowych;

e Stosowal ekranowanie przewoddw zasilajagcych, czujnikowych i sygnatowych, przy czym uziemienie dla
ekranu powinno by¢ podtgczane tylko z jednej strony, jak najblizej urzadzenia;

e Stosowac przewody komunikacyjne wyposazone w filtry w postaci koralikdw ferrytowych;

e Unika¢ prowadzenia przewoddéw sterujgcych (sygnatowych) réwnolegle lub w bliskim sagsiedztwie do
przewodéw energetycznych i zasilajacych;

e Unika¢ bliskosci urzadzen generujgcych duzy poziom zaktécen elektromagnetycznych i/lub impulsowych
(obcigzen wysokiej mocy, obcigzen z fazowa lub grupowa regulacja mocy).

2. Opis urzadzenia

2.1 Przeznaczenie i wtasciwosci

MD150S jest programowalnym wskaznikiem dla enkoderdw z wyjsciem SSI. Oprdcz pozycji MD150S moze okresli¢
takze predkos$¢ obrotowg enkodera oraz przeskalowaé zliczong ilos¢ impulséw na wymagang jednostke (obroty,
mm itp.). Dzieki temu warto$¢ wskazan mozna dostosowaé do danej aplikacji (np. pomiar predkosci czy ilosci
obrotéw watu, przebytej drogi itp.).

MD150S oprécz wejscia SSI posiada 2 wyjscia przekaznikowe, ktére mogg byé dowolnie skonfigurowane do
zatgczania/wytaczania sie przy okreslonych progach.

Wskaznik MD150S jest intuicyjny w obstudze. Konfiguracja do wspétpracy z danym czujnikiem sprowadza sie do
podania jego rozdzielczosci i parametru skalujgcego zliczong ilos¢ impulséw na wymagang jednostke.

MD150S wyposazony zostat w ztagcze RS485 MODBUS. MODBUS-RTU pozwana na odczyt pomiardow z kilku
licznikéw jednoczesnie do sterownika PLC, panelu HMI czy wtasnej aplikacji na PC.

Wskaznik MD150S posiada obudowe z petnego profilu aluminiowego zgodng z normg DIN43700 gwarantujgca
duzg wytrzymatos$é mechaniczng i odpornosé na niekorzystne warunki zewnetrzne w tym zaktécenia elektryczne.
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Wiasciwosci MD150S:

= Odczyt pozycji enkodera z czestotliwoscig 1kHz

=  Mozliwos¢ wspodtpracy z enkoderem wyposazonym w wyjscie SSI (standard RS422)
= Zasilanie 12...36V,

=  Przeliczanie pozycji enkodera na dowolne jednostki,

= Uwzglednienie wielokrotnego obrotu,

= Zmiany stanéw wyjs¢ przekaznikowych w oparciu o ustalone progi,

= 4 tryby pracy wyj$¢ przekaznikowych pozwalajgcy na zastosowanie urzadzenia w aplikacjach dozujgcych,
odmierzajacych itp. z pominieciem dodatkowych kontrolerdéw,

=  Przesytanie danych do urzadzenia nadrzednego np. panelu HMI, sterownika PLC (RS485 MODBUS-RTU).

Opis ztgcz i panelu przedniego

Panel przedni

LED1 - wskaznik zadziatania przekaznika PK1
www.wobit.com.pl

LED2 - wskaznik zadziatania przekaznika PK2

ESC - zaniechanie / reset licznika (>3sek.)
- nastepna pozycja menu / nastepna cyfra parametru / zmiana

DOWN L .
trybu wyswietlania

uP - poprzednia pozycja menu / zwiekszenie wartosci cyfry /
zmiana trybu wyswietlania

ESC DOWN uP ENTER ENTER - wejscie do menu / zatwierdzenie wprowadzonych zmian

1 D+ SSI DATA +

2 D- SSI DATA-

3 CLK+ SSI CLOCK+

4 CLK- SSI CLOCK-

5 CSN SSI SELECT

6 +5V Wyjscie +5V dla czujnika, obcigzenie max 200mA

7 485A Sygnat A interfejsu RS485

8 485B Sygnat B interfejsu RS485

9 10 11 12 13 9,10 PK1 Styki przekaznika PK1 (NO)

11,12 | PK2 Styki przekaznika PK2 (NO)

13 V+ Zasilanie 12-36VDC s

14 GND Masa zasilania

2.2 Zasilanie

Licznik MD150S zasilany jest napieciem (12...36 VDC). Pobdr pragdu < 120mA.

+24V  GND
Zasilacz DC

MD150S — wskaznik dla enkoderdw absolutnych z wyjsciem SSI (21.07.2015) u
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2.3 Czujniki wspotpracujace

Licznik MD150S przeznaczony jest przede wszystkim do wspdtpracy z absolutnymi enkoderami wyposazonymi w
wyjscie SSI. Zaréwno zasilanymi napieciem 5V jaki 24V, z nadajnikiem linii (sygnaty symetryczne) lub bez.
Przetworniki te sg oferowane w szerokim zakresie rozdzielczosci, wykonaniach elektroniki, ze ztgczem lub kablem.

Enkodery SSI

Przetworniki te przeznaczone sg do pomiaru przemieszczen katowych, a wiec zaréwno do
pomiaru kata, ilosci obrotéw jak i predkosci katowej. Z pomocg napedu pasowego, zebatki
lub kota ciernego mogg by¢ mierzone réwniez przemieszczenia liniowe.

=5

Przetworniki te pozwalajg na okresdlenie pozycji bezwzglednie. Przy tym kierunek ruchu moze
by¢ rozpoznawany dzieki algorytmowi zaimplementowanemu w urzgdzeniu, ktéry poréwnuje
kolejne pozycje odczytane z czujnika.

4P
1
it "

MAg 256

2.4 Sygnaty wejsciowe — sposoby podtaczen

MD150S jest urzadzeniem odczytujgcym i interpretujgcym dane z czujnikdw wyposazonych w wyjscie SSI.
Komunikacja urzadzenia z czujnikiem moze odbywac sie asymetrycznie (wykorzystanie tylko sygnatow D+ oraz
CLK+) jak i symetrycznie (wykorzystanie sygnatéw + i -).

Czujniki z sygnatami symetrycznymi (RS422) zapewnia wiekszg odpornos¢ na zaktdcenia. Mozna uzyc
dtuzszych przewodow potaczeniowych w stosunku do czujnika z wyjSciami asymetrycznymi.

W przypadku pofaczenia asymetrycznego nalezy uzy¢ przewodu ekranowanego.

Sposdb podtaczenia sygnatdéw zewnetrznych do licznika MD150S zalezy od typu wyjscia zastosowanego czujnika.
Ponizej przedstawione zostaty przyktadowe sposoby podtgczen.

+24V  GND
Zasilacz DC 24V

Rys. 1 Podfgczenie en kodera SSI +24V z wyjsciem typu RS422 Rys. 2 Podtgczenie en kodera SSI +5V z wyjsciem typu TTL.
(Nadajnik linii).

2.5 Wskazania licznika — pozycja / cykle / predkos¢
MD150S moze wyswietlaé jedng z 2 wartosci pomiarowych:

= Pozycja
= Predkos¢ — wartos¢ poprzedzona jest znakiem U

Przej$cia pomiedzy kolejnymi wartosciami mozna dokonywa¢ poza MENU za pomocg klawiszy UP/DOWN.
Dodatkowo istnieje mozliwo$¢ ustawienia domysinych wskazan licznika po wtaczeniu zasilania (MENU-> 11. DISP).

Pozycja = pozycja z enkodera/przelicznik (parametr DIV) + offset (parametr OFFS)

MD150S — wskaznik dla enkoderdw absolutnych z wyjsciem SSI (21.07.2015)
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3.0pis menu

3.1 Mapa MENU

e

Wejscie do menu

v
0o

Nastepny /

000000 -»

Poprzedni parametr

Wyswietlanie wartosci aktualnej pomiaru

Brak znaku: Impulsy
= Znak U: predkos¢
= Znak L: cykle

> O

Wybér parametru

@ Zmiana wyswietlanej wartosci:
L]

®

(>3 sek.) Reset licznika
impulséw i cykli

Wybdr cyfry

aZmiana wartosci

Edycja parametru

1 P1 Nastawa sterowania przekaznikiem e~ +999999
2. P2 Nastawa sterowania przekaznikiem E +999999
3. PTIM Czas zataczenia przekaznikéw (zalezne od PMOD) E 0...999999 ms
4 PMOD Tryb pracy przekaznikéw a mode0/1/2/3
5 DIV !Drzelicznik (dzielnik) pozycji z enkodera na wymagana +9999.99
jednostke
6 OFFS Offset wartosci poczatkowe;j licznika N + 999999
7 MOD Tryb pracy enkodera E SIN / MUL
8. RES Rozdzielczo$¢ zastosowanego czujnika & | 8BIT/10BIT/ 12 BIT/ 14 BIT
9. DP llo$¢ miejsc dziesietnych wyniku 0..5
10. SPD Jednostka pomiaru predkosci 1.Sek / 2. Min /3. Hour
11. DISP Domyslne wskazania licznika po wtgczeniu zasilania PoS / SPEEd / CYCLE
12. FIL Wfac.zer,mie filtracji pomiaru (usrednianie 50 ostatnich F_ON/F_OFF
pomiaréw)
13. RS1 Adres MODBUS - 0-99
o0
14. RS2 Predkos¢ transmisji MODBUS E 960;);)6/0(1)9/2?&/2?(’:)400
15. BEP Sygnat dZzwiekowy klawiszy ° On / oFF
16. LED Poziom jasnosci wyswietlacza ::5 0-9
17. FAC Przywrdcenie nastaw fabrycznych g
18. PAS Hasto & X-0000 - nieaktywne

®

Wyjscie z menu /
zaniechanie

« 60

Zatwierdzenie / anulowanie parametru

UWAGA: Pojawienie sie na wyswietlaczu migajacej wartosci pomiarowej poprzedzonej symbolem C oznacza
przepetnienie wartosci wyniku (wynik nie miesci sie na 6 pozycjach wyswietlacza). By wyswietli¢ starszg czesé

wyniku nalezy wcisng¢ przycisk

MD150S — wskaznik dla enkoderdw absolutnych z wyjsciem SSI (21.07.2015)
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3.2 Przyktad zmiany parametru

Po poprawnym podtgczeniu elementéw zewnetrznych i wiaczeniu zasilania wskaznik MD150S jest gotowy do
pracy z poprzednio uzywanymi nastawami, a jesli jest to pierwsze uruchomienie — z ustawieniami fabrycznymi.

e Aby wejéé w tryb programowania nalezy wcisna¢ ®.Na wyswietlaczu pojawi sie napis 1. P1, jesli hasto
jest wytgczone lub 0000, jesli jest aktywne. Wéwczas by wejsé w tryb programowania (jesli hasto jest
aktywne) trzeba wpisac hasto i zatwierdzi¢ je klawiszem &7 ;

e Kolejne wciskanie klawisza e powoduje przejscie do nastepnych parametréw, a klawisza Q do
poprzednich;

e Po zatrzymaniu sie na wybranym parametrze, ktéry chcemy zmienié, wciskamy klawisz 3;

o Klawiszem e wybieramy pozycje cyfry wyswietlacza, ktéra chcemy zmieni¢, a klawiszem Q zmieniamy
jej wartosé. Wpisang wartos¢ zatwierdzamy klawiszem @;

e Wartos¢ parametréow jednocyfrowych wybiera sie klawiszami Q ie;

e Jesli chcemy wpisaé warto$¢ ujemng wybieramy pierwszg cyfre (od lewej) i klawisz Q wciskamy tak
dtugo, az pojawi sie znak ,,-”;

e Klawisz @ zatwierdza wprowadzong zmiane, a klawisz @ powoduje zaniechanie zmiany lub opuszczenie
menu.

Dtuzsze przytrzymanie klawisza Q lub e powoduje automatyczne zwiekszanie lub zmniejszanie danej pozycji /
wartosci.

4. Konfiguracja wskaznika

4.1 Rozdzielczos$¢ enkodera

W parametrze 8.RES nalezy wprowadzi¢ rozdzielczo$¢ uzytego enkodera. MD150S wspiera enkodery o
nastepujacych rozdzielczosciach:

e  8-hit (256 pozycji / obrét)

e 10-bit (1024 pozycje / obrét)
e 12-bit (4096 pozycje / obrét)
e 14-bit (16384 pozycje / obrot)

4.2 Tryby pracy enkodera

Tryb pracy enkodera ustawia sie w parametrze 7.MOD:
SIN - pojedynczy obroét - tryb pozwala na pomiar kata w zakresie jednego obrotu.

MUL - tryb wieloobrotowy - w tym trybie w pomiarze uwzgledniane sg wielokrotne obroty czujnika. Pomiar
kolejnych obrotéw jest sumowany.

4.3 Skalowanie odczytanej pozycji

Parametr 5. DIV pozwala na przeskalowanie odczytanej pozycji z enkodera na dang jednostke np. droge w mm czy
obroty w stopniach.

MD150S — wskaznik dla enkoderdw absolutnych z wyjsciem SSI (21.07.2015)

&



Przyktadem moze by¢ koniecznos¢ wyswietlania wyniku z enkodera w stopniach. Przyktadowo dla enkodera o
rozdzielczosci 12 bit (4096 pozycji), by wyswietli¢ pomiar w stopniach do parametru DIV nalezy wprowadzi¢
4096/360 = 11,38.

Pozostate parametry majace wpltyw na wyswietlang wartos¢

6. OFFS — offset wartos$ci powodujacy dodanie do wskazania statej wartosci liczbowej,

9. DP — pozwala okresli¢ ilos¢ miejsc dziesietnych wyswietlanego wyniku (dla przyktadu powyzej ustawienie DP na
3 powoduje wyswietlanie tysiecznych czesci mm). Parametr DP wptywa takze na zakres wartosci wpisywanych
parametréw 1. P1, 2. P2 oraz 6. OFFS. Jesli DP = 0, wéwczas nastawy P1, P2, OFFS bedzie mozna zmieniac tylko w
czesci catkowitej w zakresie -99999 do 999999. Gdy DP=4 powyisze parametry bedzie mozna zmienia¢ w
zakresach -99.9999 do 99.9999.

4.4 Pomiar predkosci

Licznik MD150S pozwala na odczyt czestotliwosci zliczanych impulséw, co umozliwia np. okreslenie predkosci
obrotowej lub liniowej obiektu, do ktérego zamontowany jest czujnik generujacy impulsy. By licznik poprawnie
wskazywat predkos$¢ w zadanych jednostkach (np. w obr./sek., stopniach/sek.) nalezy odpowiednio przeskalowac
pozycje wedtug punktu 4.3.

Ponadto parametr 10. SPD umozliwia okreslenie jednostek wyswietlanej predkosci w:
1. SEH-obroty / sekunde (czas bramkowania 0,1 sek.)
2. nln— obroty / minute (czas bramkowania 1 sek.)
3. HoUr —obroty / godzine (czas bramkowania 60 sek.)

4.5 Resetowanie pozycji

Wocisniecie i przytrzymanie klawisza @ (ESC) przez przynajmniej 3 sek. Spowoduje zresetowanie wyswietlanej
przez licznik pozycji. Na wyswietlaczu pojawi sie napis rESET.

4.6 Wyjscia przekaznikowe i tryby pracy

Wskaznik MD150S posiada 2 wyjscia przekaznikowe PK1 i PK2, ktére mogg byé zataczane lub wytgczane w
zaleznosci od stanu licznika i trybu pracy. Do konfiguracji wyjs$¢ przekaznikowych stuzg nastepujace parametry:

1. P1 - nastawa P1

2. P2 - nastawa P2

3. PTIM - czas zataczenia przekaznikow (w milisekundach)
4. PMOD - tryb pracy

UWAGA!
Nastawy P1 oraz P2 moga przyjmowaé takie wartosci ujemne, ale tylko w nielicznych
przypadkach jest to celowe (patrz -> tryby pracy)

Tryb pracy PMOD okresla sposdb zatgczania/wytaczania wyjsé przekaznikowych, automatycznego resetu licznika
przy okreslonej wartosci i zwiekszania licznika cykli. Dostepne sg nastepujgce tryby pracy:

» Tryb 0 (nodE 0) — Absolutny w zakresie

Aktywacja wyjs¢ PK1 nastepuje kiedy pozycja znajduje sie pomiedzy nastawami P1 oraz P2. Wyjscie PK2 jest
negacjg wyjscia PK1.

MD150S — wskaznik dla enkoderdw absolutnych z wyjsciem SSI (21.07.2015) n
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e e
1
0

Pozycja

P2

P1

Czas

» Tryb 1 (nodE 1) — Absolutny z dwoma progami

Aktywacja wyjs¢ PK1 oraz PK2 nastepuje po osiggnieciu odpowiednio wartosci P1 oraz P2, ktére mogg by¢
dodatnie badz ujemne.

n

é ] P2
1
0

Pozycja

P2

P1

Czas

» Tryb 2 (nodE 2) — Czasowy z progami

Aktywacja wyjs¢ PK1 nastepuje kiedy zostanie od dotu osiggnieta zostanie pozycja P1, wyjscie zostanie aktywne

przez czas Ptime. Aktywacja wyjs¢ PK2 nastepuje kiedy zostanie od gory osiggnieta pozycja P2, wyjscie zostanie
aktywne przez czas Ptime.
Ptime]

Pil
[ |me] P2

Ptime : P1
[

Ptime

o oF

Pozycja :
Y

P2

P1 . ﬁ .\\
\ /

Czas

» Tryb 3 (nodE 3) — Absolutny sterowany predkoscia

Aktywacja wyjs¢ PK1 oraz PK2 nastepuje, gdy predkos¢ odczytana z enkodera przekroczy wartosci nastaw P1 oraz
P2.

é I P2
e 1 -
0 | S—

Predkos¢
P2
P1l -
Czas
MD150S — wskaznik dla enkoderdw absolutnych z wyjsciem SSI (21.07.2015) u

&



Jesli na wyswietlaczu wskaznika pojawia sie —===---- oznacza to, ze urzadzenie nie moze odczytac¢ poprawnie
pozycji z enkodera. Przyczyng moze by¢:

= Niepoprawna rozdzielczos¢ enkodera (parametr 8.RES)

= Bfedne podfaczenie enkodera

= Zaktécenia potaczenia enkodera z wskaznikiem (zbyt dtugi przewdd dla potgczenia asymetrycznego, brak

ekranowania).

6. Blokada hastem

Dostep do ustawieri wskaznika moze zosta¢ zabezpieczony za pomoca hasta (parametr 17. PAS). Dostepne s3 3
poziomy zabezpieczenia. Poziom zabezpieczenia ustawiany jest za pomoca pierwszej cyfry, natomiast 4 ostatnie
cyfry stuzg do wprowadzenia hasta.

O_OOOO Poziom zabezpieczenia menu
— 1.P1
| Hasto 4 cyfrowe (0-9999) 2.P2
Poziom zabezpieczenia: 3. PTIM
0-Zabezpieczone nastawy powyzej parametru 6. B 4.PMOD
OFFS 5. DIV
) - 6. OFFS
1-Zabezpieczone nastawy powyzej parametru 3. - SN
PTIM :
2-Zabezpieczone wszystkie nastawy 8.FILT
2 9.DP
10. SPD
Jesli wskaznik jest zabezpieczony hastem to po przejsciu do 1 11. DISP
zabezpieczonych nastaw na wyswietlaczu pokaze sie 0 12. MEM
warto$é¢ 0000 — nalezy wéwczas wprowadzié¢ ustawione 12 E;'I
wczesniej hasto. 15. RS2
Hasto mozna dezaktywowad przez przejscie do parametru 16. BEP
19. PAS i ustawienie wartosci 0000. 17.LED
18. FAC
19. PAS

7. Komunikacja RS485 Modbus

7.1  Ziacze RS485 (MODBUS-RTU)

Wskaznik MD150S wyposazony jest w interfejs RS485. Moze on byé wykorzystany do komunikacji ze
sterownikiem PLC, panelem HMI bgdz innym urzadzeniem obstugujacym protokét MODBUS-RTU.
Domyslne parametry transmisji:

= Predkos¢: 38400bps, bity: 8, bit stopu: 1, parzystosé: brak
= Adres Modbus: 1

Predkos¢ transmisji oraz adres wskaznika MD150S w sieci MODBUS-RTU moze by¢ ustawiany za pomoca
parametréw:
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14. RS1 - ustawienie adresu MODBUS (1...99)
15. RS2 - ustawienie predkosci MODBUS (9600, 19200, 38400, 57600, 115200)

7.2  Opis protokotu MODBUS

Zaimplementowane funkcje MODBUS

Nr funkcji (hex) ‘ Opis ‘
1 (0x01) Odczyt stanu wyjs¢ (przekaznikow)
3 (0x03) Odczyt X rejestrow
5 (0x05) Zapis pojedynczego bajtu

Typy wykorzystywanych zmiennych
NEYAWE]
zmiennej

Rozmiar llos¢
zajmowanych

(bajty)

rejestrow
INT Liczba 2 bajtowa ze znakiem 2 1 -32768 - +32767
DINT Liczba 4 bajtowa ze znakiem 4 2 =231 (2311
REAL Liczba zmiennoprzecinkowa 4 2 1.18*%103%..3.40*10%, 0, -3.40*1038 .. -
1.18%1038

Mapa rejestrow wskaznika MD150S

Adres Nazwa Tryb Typ zmiennej Opis
(Funkcja MODBUS)
0-1(*1-2) COUNTER_VAL R DINT (0x03) Pozycja czujnika uwzgledniajgca wartos$é resetu
oraz ilos¢ obrotéow
2 (*3) CYCLE_VAL R INT (0x03) Odczyt wartosci licznika cykli — L
4-5 (*5-6) COUNTER _DISP R REAL (0x03) Pozycja czujnika uwzgledniajgca  wszystkie
obliczenia
6-7 (*7-8) SPEED _DISP R REAL (0x03) Odczyt predkosci wskazywanej przez wyswietlacz
— U (liczba zmiennoprzecinkowa)
8-9(*9-10) DIV RW REAL (0x03) Przelicznik (dzielnik) pozycji z enkodera na
wymagang jednostke
-11(*11-
ORI | OIAREr RW GEAL (D0E) Offset wartosci poczatkowej licznika
~13(*13-
) || (P RW GEAL (D0E) Nastawa sterowania przekaznikiem P1
_15(*15-
16 fafils 19 | 172 i1/ AL (B0 Nastawa sterowania przekaznikiem P2
_17(*17-
AEAAEE L) || Pl i1/ DILTEEATE) Czas zatgczenia przekaznikéw (zalezne od PMOD)
18 (*19) RESOL RW INT (0x03) Rozdzielczos¢ zastosowanego czujnika
20 (*21) MODE RW INT (0x03) Tryb pracy enkodera
22-23(*23-24) | STAT R INT (0x03) Status czujnika 1-OK. , 0 — btedna komunikacja,
brak czujnika
24-25(*25-26) | ENC_VAL R DINT (0x03) Aktualna pozycja en kodera bez przeliczen
26-27(*27-28) | F_ON_OFF RW INT (0x03) Witacz wytacz filtracje pomiaru 1-Wt; 0-WY
5000 (*5001) COUNTER_RESET w WORD (0x05) Reset pozycji czujnika
5002 (*5003) PK_OUT R WORD (0x01) Odczyt stanu wyjs¢ przekaznikowych
(bit 0:PK1, bit 1:PK2)

* dla urzagdzen z adresem rozpoczynajgcym sie od wartosci 1 (offset adresu +1)
UWAGA: Liczba 4-bajtowa typu REAL lub DINT zawiera sie w dwdch rejestrach. Pierwszy rejestr zawiera mtodszg czes¢ liczby, drugi starsza.

By poprawnie odczyta¢ wartosc liczby REAL lub DINT nalezy dwa rejestry (X, X+1), a nastepnie wykona¢ odpowiednig konwersje.

Konwersja 2 rejestréw (4 bajty) na liczbe 32 bitowa (REAL, DINT)

Rejestr_X HI
Rejestr_X LO

<->Bajtl
<-> Bajt0
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Rejestr_X+1 HI <->Bajt3

Rejestr_X+1 LO <-> Bajt2
Liczba_32_bit = Bajt3<<24 + Bajt2<<16 + Bajt1<<8 + Bajt0
Lub Liczba_32_bit = Rejestr_2 + Rejestr_3<<16

Przyktadowe ramki komunikacyjne MODBUS
Odczytu stanu licznika (nie przeskalowanego) - COUNTER_VAL (Funkcja: 03, Adres rejestru: 0)

Zapytanie (MODBUS MASTER -> M Odpowiedz (MD150S -> MODBUS

Adres urzadzenia 0x01 Adres urzadzenia 0x01

Funkcja 0x03 Funkcja 0x03

Adres rejestru Hi 0x00 llos¢ bajtow 0x04
Adres rejestru Lo 0x00 Rejestr 0x02 Hi REAL (Bajt 1)
llos¢ rejestréow Hi 0x00 Rejestr 0x02 Lo REAL (Bajt 0)
llos¢ rejestrow Lo 0x02 Rejestr 0x03 Hi REAL (Bajt 3)
CRC Hi 0xC4 Rejestr 0x03 Lo REAL (Bajt 2)

CRC Lo 0x0B CRC Hi 8 bit

CRC Lo 8 bit

Reset licznika - COUNTER_RESET (Funkcja: 05, Adres rejestru: 5000)

Zapytanie (MODBUS MASTER -> MD150S) \ Odpowiedz (MD150S) -> MODBUS MASTER)
Adres urzadzenia 0x01 Adres urzadzenia 0x01
Funkcja 0x05 Funkcja 0x05
Adres rejestru Hi 0x13 Adres rejestru Hi 0x13
Adres rejestru Lo 0x88 Adres rejestru Lo 0x88
Rejestr 0x00 Hi OxFF Rejestr 0x00 Hi OxFF
Rejestr 0x00 Lo 0x00 Rejestr 0x00 Lo 0x00
CRC 16 bitow CRC 16 bitow
17
8. Parametry techniczne
Zasilanie 12 .36V DC,
Pobdr pradu: 120 mA + prad czujnika
Wyjscie zasilania czujnika 5V DC, maks. 200mA
Interfejs czujnika SSI,

linie D+/D-, CLK+/CLK-: standard RS422
linia CSN: standard TTL

Wyijscia przekaznikowe PK1, PK2 2 x 1A/125VAC, 2A/30VDC

Komunikacja RS485 MODBUS-RTU, domyslnie parametry 38400bps, 8:n:1,
Zakres temperatur pracy 0..50°C

Wyswietlacz 6 cyfr, wysokos¢ 13.5 mm

Obudowa Wysokosé: 45 mm

Szerokos¢: 92 mm
Dtugos¢: 81 mm

Masa 200g (300g dla wersji 230V)
Stopien szczelnosci IP40, od czota panelu — IP65
Hasto uniwersalne 3145
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